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OPROGRAMOWANIE

OZNACZENIE UWAGI

B23:1.0.1/2.0.1 HLB23

B23:1.0.1/2.1.0 Po wykryciu ruchu czas na przejscie wydtuzony do 2min

B23:1.0.1/2.2.0 Dodanie na przetgczniku DIP1 mozliwosci wytgczenia kolejkowania przejsé.

ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA ....ooveeeeeeeeeeeeeeeeeseereeesesesseeseeseesssseesesseeeses s sseseaesessesesseeseees 3
OPIS URZADZENIA ..o eee e eeseeeseseseeesessseeeeses e eee s e eseseeeeses s eessseeseeesseesesesseesseesseesen 4
DANE TECHNICZNE <. e e eeeeseesseeeseeessees s s e eess s eeesseseeeseseeeessseeeseeeseeeeseesseessesseeseeees 7
WWYIVIARY ... veeeeeeeeeee e eeeesee e eeeeeseseeeeeeeseeeeeesseeeeeesseeeees s e e essesesessseaesesss s seess e seessseeseseseeeseeesseesen 7
INSTALACIA STEROWNIKA...vveoeeveeeseeeseeseeeeeseesesseeeseseessesssesesseeesesssesesssesessssssessaeesseessssssseeseseessssssssee 8
SCHEMAT PODEACZENIA ... eeeeeeseeses e seeseeesessesessseseeseesses s eesseesesseeeees s sesseeseeseaesessessssee 10
PROGRAMOWANIE USTAWIEN .....cooeveeeeeeveeereeeeeeseeseeeseeseeessesseeseessseesseeseeessesssessesseessesseesessseeeseees 11
NOTATKD e eeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeseeeseesseeeseeeseseseeeseseeeeseseeeeseeeeees s eeeseeeseeeseeeesesseeesesseeeeesseeeeesseeeseees 12
UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE Nr:

SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY 7/2017/b1 c €
PRODUCENT/HEREBY,

STER-TRONIC

Okulickiego 24, 33-300 Nowy Sqcz

niniejszym oswiadcza, ze typ urzqdzenia HLB23 jest zgodny z dyrektywami:

EMC 2014/30/UE, ROHS 2011/65/UE

declares that the equipment HLB23 is in compliance with Directives:

EMC 2014/30/UE, ROHS 2011/65/UE

Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
www.ster-tronic.pl

Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgacymi utylizacji niepotrzebnego
sprzetu przez uzytkownikéw prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu
zawierajgcego taki symbol NIE WOLNO wyrzuca¢ wraz z innymi $mieciami. W tym
przypadku uzytkownik jest odpowiedzialny za odpowiednig utylizacje przez
dostarczenie urzadzenia do wyznaczonego punktu, lub producenta ktdry zajmie sie
jego dalszg utylizacjg. Osobne zbieranie i przetwarzanie wtdrne niepotrzebnych
urzadzen utatwia ochrone Srodowiska naturalnego i zapewnia, ze utylizacja odbywa
sie w sposdb chronigcy zdrowie cztowieka i srodowisko. Uwaga ta dotyczy takie
zuzytych baterii i akumulatoréw.




ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Przed montazem i pierwszym uzyciem sterownika zapoznaj sie dokfadnie z instrukcja

obstugi i zachowaj jg na wypadek koniecznosci uzycia w przysztosci.

OZNACZENIE SYMBOLI

WAZNE WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA!

INFORMACJA'!

Zgodnie z postanowieniami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE oswiadcza sig, ze produkt
nie moze zosta¢ oddany do eksploatacji, az do momentu, gdy maszyna finalna, do ktdrej jest
wbudowany lub ktérej jest podzespotem, uzyska oswiadczenie o zgodnosci z dyrektywami oraz
odpowiednimi przepisami, ktére maszyna finalna musi spetniac.

ZALECENIA OGOLNE

e (Osoba montujaca, konserwujgca oraz wszyscy uzytkownicy kotowrotu bezwzglednie muszg
sie zapoznac z Instrukcjg montazu i eksploatacji.

e Instrukcje montazu i eksploatacji przechowywac¢ w dostepnym miejscu.

e Produkt uzywac zgodnie z jego przeznaczeniem.

e Przestrzegad i dotrzymywac przepisow BHP oraz norm obowigzujgcych w odpowiednich
krajach.

e Montaz, podtagczenie oraz pierwsze uruchomienie sterownika moze by¢ wykonane wytgcznie
przez wykwalifikowane osoby.

e Sterownik instalowa¢ tylko w prawidtowo zamontowanych kotowrotach.

e Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac przy urzadzeniu odtgczy¢é napiecie zasilania i
zabezpieczy¢ przed przypadkowym wigczeniem. Dotyczy to rowniez zasilania
akumulatorowego.

e Podczas jakichkolwiek prac spawalniczych zlokalizowanych w poblizu urzadzenia, odfgczyé je
od zrédta zasilania i odtgczyé obwody elektroniczne.

e Sposoby wykonania instalacji elektrycznej jak réwniez jej zabezpieczenia przed porazeniem
elektrycznym sg okreslone przez obowigzujgce normy i przepisy prawne.

e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i zaktécenia w- pracy wynikajace z
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i eksploatacji.

Przestrzega¢ wszystkich wskazowek montazowych. Nieprawidiowy
montaz moze prowadzi¢ do powainych obrazen ciata.

EKSPOLOATACIA
e Urzadzenie uzywaé tylko wowczas, gdy zamontowane jest zgodnie z obowigzujgcymi
normami oraz gwarantuje bezpieczenstwo uzytkownikowi.
o Kotowrdt moze by¢ uzytkowana wytgcznie przez osoby przeszkolone.
e Dzieci oraz osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg samodzielnie uzywac sterownika.
o Nie wkfada¢ rgk lub innych czesci ciata do poruszajacej sie bramy lub jej ruchomych czesci.




ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Nie wktada¢ zadnych przedmiotéw lub elementéw mechanicznych w ruchome czesci
kotowrotu.

e Przechodzi¢ przez kotowrét tylko po jego odblokowaniu.

e Usterki moggce mieé wptyw na bezpieczenstwo uzytkowania nalezy niezwtocznie usuwac.

o Sterownik eksploatowa¢ w strefach niezagrozonych eksplozja.

e Nie uzywac sterownika w pomieszczeniu z agresywng atmosfera.

e Nie wolno stosowac¢ swietléwek jako sygnalizacji Swietlne;j.

e Przynajmniej co 6 miesiecy przeprowadzi¢ prace kontrolno-konserwacyjne.

INSTALACIA

e Uzytkowac¢ tylko sprawny technicznie kotowrdt zgodnie z jego przeznaczeniem, z
uwzglednieniem zasad bezpieczeristwa i zagrozen i przestrzegajac z instrukcji montazu i
eksploatacji.

e Koftowrdt musi sie prawidtowo poruszaé¢ w catym zakresie pracy.

e Podczas montazu przestrzegac przepisow BPH.

e Instalacje przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami.

e Instalacje sterownika moga wykonywaé tylko wykwalifikowane osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

e Instalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami
ESD.

o Nie nalezy podfaczac zasilania wczesniej niz podano to w instrukcji, nie stosowanie sie do
tego zalecenia moze grozi¢ porazeniem pradem.

OPIS URZADZENIA

PRZEZNACZENIE

HLB23 jest przeznaczony do sterowania kotowrotem tureckim. Wykorzystuje dwa
elektrozaczepy 24VDC (max 1A). Nadaje sie do pracy ciggtej, mozna zastosowaé go na posesjach
prywatnych i w firmach do wspodtpracy z zewnetrznym systemem kontroli dostepu.

ZALETY STEROWNIKA
e Dwa niezalezne wyjscia sterujgce elektrozaczepami.
e Kat obrotu 90° lub 120°.
Wspétpraca z enkoderem absolutnym typu HLA27.
Wyjscie zwrotne do systemu kontroli dostepu.
Dwa wyjécia sygnalizatoréw PRZEJSCIE/BLOKADA.
e  Funkcja kolejkowania przejsé.
e Montaz na szyne DIN.
e Prosta procedura instalacji i programowania.

SPOSOB DZIALANIA

UWAGA!

Konstrukcja kotowrotu musi umozliwiaé ewakuacje (WYISCIE) w przypadku zaniku napiecia
zasilania. Elektrozaczep EZ1 podczas normalnej pracy jest zatgczony i steruje WYJSCIEM , a
elektrozaczep EZ2 jest wytgczony i steruje WEJSCIEM.

Kotowrdt turecki moze znajdowaé sie w trzech gtéwnych stanach: zablokowany,
odblokowane wejscie, odblokowane wyjscie.

W stanie zablokowania EZ1 jest zatgczony, a EZ2 wytgczony —brak mozliwosci przejscia w obu
kierunkach. Gdy przejscie w danym kierunku jest zabronione Swieci sie czerwony sygnalizator X,

natomiast zielona strzatka " informuje o mozliwosci przejscia.




ODBLOKOWANE ODBLOKOWANE

EARLOMONANY WYJSCIE WEJSCIE
waSCl:sl . WYJSCIE .I. wv.:Sc:El .
<E::‘lé§§}-ll {{::: ---II --II
WEJSCIE T WEJSCIE T WEJSCIET

W stanie zablokowania krétki impuls (<3s) na wejéciu CONTROL EZ1 odblokowuje WYIJSCIE,
a krotki impuls na wejsciu CONTROL EZ2 odblokowuje WEJSCIE -kotowrdt jest odblokowany w
zgdanym kierunku do momentu, gdy osiggnie ustawiony kat przejscia lub gdy w ciggu 5s nie zostanie
wykryty ruch. Jezeli sterownik wykryje ruch, ale przejscie nie zostanie ukonczone to kotowrdt
zablokuje sie po 5s -wersja B23:1.0.1/2.0.1 lub 2min -od wersji B23:1.0.1/2.1.0.
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Dodatkowo przetacznikiem DIP2 ustawiajac go w pozycji ON mozna odblokowaé WYJSCIE. W
tym stanie, aby wyjs¢ nie potrzeba impulséw sterujgcy na wejsciu CONTROL EZ1, a na sygnalizatorze
WYJSCIA miga zielona strzatka. Wejécie mozliwe jest po podaniu impulsu sterujacego na wejicie
CONTROL EZ2.
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Do poprawnej pracy wymagane jest podtgczenie enkodera absolutnego okreslajgcego
pozycje blokowania kotowrotu. W przypadku braku lub btedu enkodera migajg na przemian

sygnalizatory P i X.
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UWAGA!

Sterownik rozpoznaje kierunek ruchu —po odblokowaniu elektrozaczepu EZ1 kotowrot musi
obracac sie w kierunku WYJSCIA (przeciwnie do ruchu wskazéwek), a dla EZ2 w kierunku WEJSCIA
(zgodnie z ruchem wskazowek).

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy zaprogramowac pozycje poczatkowa. Podczas tej
procedury wybiera sie réwniez kat przejscia 90° lub 120°.

Sterownik umozliwia kolejkowanie przejs¢. Impulsy sterujgce w czasie oczekiwania i przejscia
sg zliczane. Kotowrét jest blokowany po obrocie o sume wszystkich zliczonych katéw lub gdy w ciggu
5s ostatniego impulsu nie zostanie wykryty ruch. Jezeli impulsy sg z réznych wejsé¢ to najpierw
obstugiwany jest kierunek ktory jako pierwszy zostat uruchomiony. Oczekiwanie na zakorczenie
przejscia po drugiej stronie sygnalizowane jest miganiem sygnalizatora X.

Od wersji B23:1.0.1/2.2.0 wtaczanie i wytgczanie funkcji kolejki odbywa sie za pomocy
przetacznika DIP1 —aby wtaczy¢ nalezy ustawi¢ DIP1 w pozycji ON, aby wytgczy¢ w pozycji OFF. Przy
wytaczonej funkcji kolejkowania, HLB23 reaguje na sygnaty sterujace tylko, gdy zakonczy sie
poprzedni cykl przejscia i impulsy w trakcie przejscia sg ignorowane.




OCZEKIWANIE WYJSCIE
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Po kazdym impulsie sterujgcym zatgczane jest na 0.5s bezpotencjatowe wyjscie PASS, ktdre
mozna wykorzystac np. do potwierdzania przejscia do systemu kontroli dostepu.

Wyjscie STATUS wykorzystywane jest do sygnalizowania stanu elektrozaczepow (wspdlne) i
zatgczane jest, gdy kotowrdt jest odblokowany (mozliwe przejscie).

DANE TECHNICZNE

Zasilanie sterownika +24Vdc
Zakres temperatur pracy -20 do +70°C

<15mA (bez akcesoriow)
Pobér pradu w stanie spoczynku <65mA (z enkoderem i dwoma

sygnalizatorami HLA31)

Maksymalna obcigzalnos¢ wyjs¢

PASS/STATUS 2A/30VDC

Typ elektrozaczepu 24VDC max. 1A
Sygnalizator HLA31 24Vdc
Obudowa/mocowanie na szyne DIN
Waga 170g
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INSTALACJA STEROWNIKA

Przed przystgpieniem do instalacji upewnic sie czy wszystkie zalecenia
dotyczace bezpieczenstwa s spetnione.

Wszelkie prace instalacyjne moga by¢ wytacznie wykonywane przez
osoby wykwalifikowane. Instalacja elektryczna oraz podfaczenie urzadzen
elektronicznych moga by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia elektryczne.

Wytaczy¢ zasilanie.

Zamontowa¢ mechanicznie sterownik.

Wyciagnac szybkoztaczki.

Podtaczy¢ przewody do szybkoztgczek wedtug opisu na obudowie sterownika lub schematu
podtaczenia:

4.1. Podiaczenie sygnalizatoréw przejscia.

Do sterownika podtgcza sie dwa sygnalizatory LED typu HLA31l. Gdy przejscie w
danym kierunku jest zabronione $wieci sie czerwony sygnalizator X, zielona strzatka
informuje o mozliwosci przejscia. Podtgczenie wykonuje sie za pomocga 6-pinowej tasmy IDC
zgodnie z polaryzacjg ztgczek.

PWNR

Maksymalna obcigzalnos¢ wyjs¢ sygnalizatorow wynosi 100mA (1
wyjscie).

4.2. Podfaczenie wyjscia STATUS
Wyjscie STATUS wykorzystywane jest do sygnalizowania stanu elektrozaczepéw
(wspdlne) i zatagczane jest, gdy kotowrdt jest odblokowany (mozliwe przejscie).
NC —styk NC wyjscia bezpotencjatowego
COM —styk wspdlny wyjscia bezpotencjatowego
NO —styk NO wyjscia bezpotencjatowego

Maksymalna obcigzalnos¢ wyjscia 2A/30VDC.

4.3. Podiaczenie wyjscia PASS
Po kazdym impulsie sterujgcym zatgczane jest na 0.5s bezpotencjatowe wyjscie PASS,
ktore mozna wykorzystac np. do potwierdzania przejscia do systemu kontroli dostepu.

NC —styk NC wyjscia bezpotencjatowego
COM —styk wspdlny wyjscia bezpotencjatowego
NO —styk NO wyjscia bezpotencjatowego

Maksymalna obcigzalnosé¢ wyjscia 2A/30VDC.

4.4. Podtaczenie przyciskow/wejsé sterowania CONTROL EZ1 i CONTROL EZ2

Podtgczenie powinno by¢ wykonane przewodem 2x 0,5mm (typ przewodu powinien
by¢ zgodny z normami CEl 20-22; CEl EN50267-2-1), maksymalna dtugos¢ przewodu
uzalezniona jest od jego parametrow elektrycznych, w zwigzku z tym nalezy przyjac
nastepujgcy zasade iz przy wymagane] dtugosci przewodu jego rezystancja nie powinna by¢
wieksza niz 100ohm. Standardowo zastosowanie przewodu o przekroju 0,5 mm i dtugosci
nie wiekszej niz 20m wystarcza do poprawnej pracy sterownika, przy wymaganych
wiekszych odlegtosciach mozna stosowad przewody 4x0,5(mm) tgczac zyty rownolegle —
parami, lub zwiekszajgc przekréj przewodu (2x 1mm).

CONTROL EZ1 —przycisk dzwonkowy sterowania EZ1 —przewdd 1
COM —przycisk dzwonkowy sterowania EZ1 —przewdd 2
CONTROL EZ2 —przycisk dzwonkowy sterowania EZ2 —przewdd 1
COM —przycisk dzwonkowy sterowania EZ2 —przewdd 2
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4.5. Podfaczenie elektrozaczepéw EZ1 i EZ2
Do sterownika podtaczane sg dwa elektrozaczepy: EZ1 dla pierwszego kierunku i EZ2
dla drugiego. Przy doborze zaczepu nalezy uwzgledni¢ ograniczenia obcigzalnosci wyjsc
(patrz. DANE TECHNICZNE).
EZ1 - -minus cewki elektrozaczepu EZ1
EZ1+—+24VDC cewki elektrozaczpu EZ1
EZ2 - — minus cewki elektrozaczepu EZ1
EZ2+ — +24VDC cewki elektrozaczpu EZ1

Elektrozaczep 24VDC max. 1A

>

4.6. Podfaczenie enkodera
Do poprawnej pracy wymagane jest podtgczenie enkodera absolutnego typu HLA27
okreslajgcego pozycje blokowania kotowrotu. Podfgczenie wykonuje sie za pomocg 10-
pinowej tasmy IDC.
ENCODER —tasma IDC10 enkodera

Przed pierwszym uruchomieniem bezwzglednie wykonac procedure
wyznaczania pozycji poczqgtkowe;.

>

4.7. Podfaczenie zasilania
Sterownik zasilany jest napieciem 24VDC.
+24VDC —przewdd + zasilania
GND —przewdd - zasilania

Nalezy dobra¢ wydajnos¢ zasilacza odpowiednio do podtqgczonych
elementow wykonawczych i akcesoriow.

Wejsciowe zasilanie 230Vac Zrédta 24VDC zabezpieczy¢ poprzez
zastosowanie  zewnetrznego wytgcznika nadprgdowego (dobranego
odpowiednio, aby zapewni¢ samoczynne wylqczenie zasilania zgodnie z
obowiqzujgcymi normami) oraz réznicowo-prqgdowego RCD I, 30mA.

> >

Umiesci¢ szybkoztaczki z powrotem w sterowniku.

Przed uruchomieniem urzqdzenia nalezy sprawdzi¢ zasilanie,
uziemienie oraz przewody. Przewody nie powinny byé¢ za dtugie, nie
dopuszczalnym jest zwijanie pozostatego przewodu w tzw. "petle” oraz
jednoczesne prowadzenie przewodow zasilania sterownika, elektrozaczepow i
przewodow sterowania.

Wiaczy¢ zasilanie.

Zaprogramowac pozycje poczatkowa.

Za pomocg DIPSW odpowiednio skonfigurowa¢ sterownik.

Sprawdzi¢ poprawnosc¢ dziatania catego automatu i wszystkich podigczonych elementow
zabezpieczajacych, sygnalizacyjnych i sterujgcych.

>

10. Przeszkoli¢ wszystkich uzytkownikéw kotowrotu.




SCHEMAT PODLACZENIA
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PROGRAMOWANIE USTAWIEN

Programowanie sterownika odbywa sie za pomocy przycisku SW diody LED oraz
przetgcznikdéw DIPSW umieszczonych na obudowie sterownika.

PROGRAMOWANIE POZYCJI POCZATKOWEJ ENCODERA

Wymagane jest podtgczenie enkodera absolutnego okreslajgcego pozycje blokowania kotowrotu. Do
poprawnej pracy niezbedne jest okreslenie pozycji poczgtkowej.

Przed programowaniem ustawien nalezy wybrad typ kotowrotu (trzyramienny lub czteroramienny).

d

[T

CZTERORAMIENNY (90°)

Przetacznikiem DIP1 ustaw typ kotowrotu.

<—
-l

i

TROJRAMIENNY (120°)

Przytrzymaj przycisk SW krdcej niz 3s. Y
Przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem éﬁ <3s
diody LED. SW

Pusc¢ przycisk SW. @ DOO
SW
Dioda LED zacznie wolno mrugac. &

Ustawienie przefacznika DIP1 w pozycje ON oN
odblokowuje elektrozaczep EZ1, a przetgcznika E E
DIP2 odblokowuje elektrozaczep EZ2 i mozliwy

12
bedzie obrét kotowrotem. ODBLOKOWANY

Ustaw kotowrdt w pozycji ktorej ma byé
zablokowany.

Ustaw przetacznik DIP1 i DIP2 w pozycje OFF. u

Elektozaczepy zostang zablokowane i nie bedzie
mozliwy obrét kotowrotem. ZABLOKOWANY

Przytrzymaj przycisk SW. @J .
SW

Dioda LED mrugnie 3 razy. & 3X
Pus¢ przycisk. Procedura zakoriczona. Gdy dioda e o
przestanie mrugac sterownik powrdci do @ O
normalnej pracy. swW
Aby wyjs¢ z procedury bez zapamietania
ustawien nalezy przycisng¢ krotko przycisk SW . é@ <3s & 1x
Dioda LED mrugnie 1 raz i sterownik powréci do SW
normalnej pracy.

UWAGA! ON
Ustawic przetagczniki DIP1 i DIP2 w pozadanej H H
pozycji. 12




NOTATKI

Dystrybutor / Sprzedawca




