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UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE. Nr:

SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY. 3/2022/D1 c €
PRODUCENT/HEREBY,

STER-TRONIC

Okulickiego 24, 33-300 Nowy Sqcz

niniejszym oswiadcza, ze typ urzgdzenia H106 jest zgodny z dyrektywami:

declares that the equipment H106 is in compliance with Directives:

EMC 2014/30/UE, LVD 2014/35/UE, ROHS 2011/65/UE, RED 2014/53/UE, MD 2006/42/UE.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
www.ster-tronic.com




Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi utylizacji niepotrzebnego
sprzetu przez uzytkownikdéw prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu
zawierajgcego taki symbol NIE WOLNO wyrzuca¢ wraz z innymi $mieciami. W tym
przypadku uzytkownik jest odpowiedzialny za odpowiednig utylizacje przez
dostarczenie urzgdzenia do wyznaczonego punktu, lub producenta, ktéry zajmie sie
jego dalszg utylizacja. Osobne zbieranie i przetwarzanie wtérne niepotrzebnych
urzgdzen utatwia ochrone $rodowiska naturalnego i zapewnia, ze utylizacja odbywa sie
w sposéb chronigcy zdrowie cztowieka i sSrodowisko. Uwaga ta dotyczy takze zuzytych
baterii i akumulatoréow.

ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Przed montazem i pierwszym uzyciem sterownika zapoznaj sie doktadnie z instrukcjg obstugi

i zachowaj jg na wypadek koniecznosci uzycia w przysztosci.

OZNACZENIE SYMBOLI.

WAZNE WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA!

INFORMACJA'!

Zgodnie z obowigzujagcymi przepisami europejskimi, brama z
napedem musi zosta¢ wykonana zgodne z Dyrektywa 2006/42/WE. Musi
réwniez spetnia¢ wymagania norm: EN 13241-1; EN 12453 oraz EN 12635.

Zgodnie z postanowieniami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE oswiadcza sie, ze produkt
nie moze zosta¢ oddany do eksploatacji, az do momentu, gdy maszyna finalna, do ktérej jest
wbudowany lub, ktorej jest podzespotem, uzyska oswiadczenie o zgodnosci z dyrektywami oraz
odpowiednimi przepisami, ktére maszyna finalna musi spetnia¢.

ZALECENIA OGOLNE.
e Osoba montujgca, konserwujgca oraz wszyscy uzytkownicy napedu bezwzglednie muszg sie
zapoznac z Instrukcjg montazu i eksploatacji.
e Instrukcje montazu i eksploatacji przechowywac¢ w dostepnym miejscu.
e Produkt uzywac zgodnie z jego przeznaczeniem.




Przestrzega¢ i dotrzymywaé przepiséw BHP oraz norm obowigzujagcych w odpowiednich
krajach.

Montaz, podtaczenie oraz pierwsze uruchomienie napedu bramy moze by¢ wykonane
wytgcznie przez wykwalifikowane osoby.

Naped instalowac tylko w prawidtowo zamontowanych bramach.

Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac przy napedzie odtgczyé napiecie zasilania i
zabezpieczyé przed przypadkowym wigczeniem. Dotyczy to rowniez zasilania
akumulatorowego.

Podczas jakichkolwiek prac spawalniczych zlokalizowanych w poblizu bramy, odfaczyé brame
od zrddta zasilania i odtgczy¢ obwody elektroniczne.

Sposoby wykonania instalacji elektrycznej jak rowniez jej zabezpieczenia przed porazeniem
elektrycznym sg okreslone przez obowigzujgce normy i przepisy prawne.

Zamontowac urzadzenia zabezpieczajgce (fotokomorki, listwy krawedziowe, kurtyny itp.).

Na bramie zamontowac tabliczke ostrzegawczg —Brama w ruchu automatycznym.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i zaktécenia w pracy wynikajace z
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i eksploatacji.

Przestrzega¢ wszystkich wskazowek montazowych. Nieprawidiowy
montaz moze prowadzi¢ do powainych obrazen ciata.

EKSPOLOATACIA.

Naped uzywac tylko wéwczas, gdy zamontowany jest zgodnie z obowigzujgcymi normami oraz
gwarantuje bezpieczenstwo uzytkownikowi.

Brama moze by¢ uzytkowana wytgcznie przez osoby przeszkolone.

Dzieci oraz osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg sterowac brama.

Nie wktadad rgk lub innych czesci ciata do poruszajacej sie bramy lub jej ruchomych czesci.
Nie wkfada¢ zadnych przedmiotédw lub elementéw mechanicznych do poruszajgcej sie bramy
lub jej ruchomych czesci.

Przejezdzac przez brame dopiero po jej catkowitym otwarciu.

W przypadku automatycznego zamykania bramy krawedzie zabezpieczy¢ zgodnie z
obowigzujgcymi normami.

Podczas ruchu bramy w jej strefie pracy nie mogg znajdowaé sie dzieci, osoby doroste,
zwierzeta ani zadne przedmioty.

Regularnie (raz w miesigcu) sprawdzaé dziatanie elementéw zabezpieczajacych.

Usterki moggce mie¢ wptyw na bezpieczenstwo uzytkowania nalezy niezwtocznie usuwac.
Naped eksploatowac w strefach niezagrozonych eksplozjg.

Nie uzywad napedu w pomieszczeniu z agresywng atmosfera.

Nie wolno stosowac swietldwek jako sygnalizacji swietlnej.

Przynajmniej co 6 miesiecy przeprowadzi¢ prace kontrolno-konserwacyjne.

INSTALACIA.

Bramy otwierane automatycznie za pomocg hapedu muszg spetnia¢é wymagania
obowigzujgcych norm i dyrektyw.

Uzytkowaé tylko sprawny technicznie naped zgodnie z jego przeznaczeniem, z uwzglednieniem
zasad bezpieczenstwa i zagrozen i przestrzegajac z instrukcji montazu i eksploatacji.

Brama podczas otwierania lub zamykania nie moze sie przechyla¢ i musi by¢ wypoziomowana.
Brama musi sie prawidtowo poruszaé w catym zasiegu jej pracy.

Brama musi by¢ stabilna i sztywna, tj. podczas otwierania i zamykania nie moze sie wyginac
lub skrecac.

Podczas montazu przestrzegac przepisow BPH.

Instalacje przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami.




e Instalacje sterownika mogg wykonywaé tylko wykwalifikowane osoby z odpowiednimi
uprawnieniami.

e Instalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami
ESD.

e Nie nalezy podtaczaé napedu do zasilania wczesniej niz podano to w instrukgji, nie stosowanie
sie do tego zalecenia moze grozi¢ porazeniem pradem.

UWAGI BEZPIECZENSTWA.

e Niedozwolone jest przechodzenie lub przejezdzanie pod poruszajgcy sie brama.

e Niedozwolone jest podnoszenie lub przesuwanie za pomocg bramy przedmiotéw lub osdb.

e Nadajnik sterujacy nalezy chronié¢ przed dzie¢mi, gdyz mogg uzy¢ go do zabawy.

e Brame wolno uruchomié tylko wtedy, gdy cata strefa ruchu bramy jest dobrze widoczna i wolna
od przeszkdd.

OPIS URZADZENIA

PRZEZNACZENIE.

Sterownik H106 przeznaczony jest dla napeddw bramowych wykorzystujgcych silnik
bezszczotkowy BLDC na napiecie 24VDC o mocy do 250W. Doskonale nadaje sie do pracy ciagtej,
mozna zastosowa¢ go na posesjach prywatnych i w firmach. Zastosowany system zmiennego
kodowania nadajnikéw sprawia iz system staje sie niedostepny dla osoby nieautoryzowanej.

ZALETY STEROWNIKA.

e tagodny start i stop, co zwieksza zywotnos¢ bramy.

e Sterowanie za pomocg nadajnikéw zdalnego sterowania (64 szt.) z kodem dynamicznie
zmiennym.

e Sterowanie na przyciski dzwonkowe.

e Funkcje: AUTOZAMYKANIE, FURTKA (czeSciowe otwarcie).

e Wspotpraca z wytgcznikami krancowymi typu NC lub NO.

e Funkcja zwolnienia.

e Sygnalizacja Swietlna.

e Wspotpraca z enkoderem kierunkowym.

e  Wspodtpraca z zewnetrznym modutem komunikacji ze zdalnym system kontroli i monitoringu.

e Mozliwos¢ instalacji bariery podczerwieni.

e Funkcja testowania fotokomodrek zwiekszajgca bezpieczeristwo (PHOTOCELL TEST).

e 4 uniwersalne bezpotencjatowe wyjscia NO.

4 uniwersalne wejscia programowalne.

Regulacja przecigzenia.

e Automatyczne uchylenie po przecigzeniu.

e Automatyczny pomiar dtugosci bramy.

e Zdalne programowanie nadajnikow.

e Prosta procedura instalacji i programowania.

SPOSOB DZIAtANIA.

Sterowanie napedu odbywa sie po poprzez zaprogramowany w H106 przyciski nadajnika lub
przyciski dzwonkowe: : sterowania sekwencyjnego, sterowania furtkg —czesciowe otwarcie (P.OP),
otworz (OP), zamknij (CL), zatrzymaj (ST), otwérz dopdki aktywne (O_C), Hold To Run —Otwérz (H.OP),
Hold To Run —Zamknij (H.CL). Kazde przejscie automatu ze stopu w ruch lub z ruchu w stop jest
wykonywane w sposéb tagodny (ustawienia parametrow ruchu). Wyjatkiem jest zadziatanie bariery
podczerwieni przy zamykaniu lub zadziatanie przecigzenia i btedéw krytycznych.

Jezeli po witaczeniu zasilania lub po wyjsciu z menu konfiguracji brama nie znajduje sie na

pozycji




Jezeli po zatjczeniu zasilania brama nie znajduje sie na pozycji krancowej to
sterownik przyjmuje stan w zaleznosci od ustawien funkcji POWER UP CLOSE (MENU OPt ) jako
czesciowe zamkniecie lub czesciowe otwarcie. Dla bezpieczenstwa dojazd do pierwszej pozycji
krancowej odbywa sie na predkosci bezpiecznej (b.SPd). Funkcja ta réwniez okresla pierwszy
kierunek ruchu po wyjsciu z menu ustawien.

STEROWANIE SEKWENCYJNE (SBS).
Sterowanie sekwencyjne odbywa sie z wejscia SBS lub przyciskiem nadajnika przypisanego do
tej funkgji. Dziatanie polega na wykonywaniu polecen krok-po kroku OTWORZ-STOP-ZAMKNIJ-STOP.

FURTKA (CZESCIOWE OTWARCIE).

Umozliwia czesciowe otwarcie bramy. Sterowanie odbywa sie z uniwersalnego wejscia lub
przyciskiem nadajnika przypisanego do tej funkcji. Dziatanie polega na wykonywaniu polecen krok-po
kroku OTWORZ WICKET-STOP-ZAMKNIJ WICKET-STOP. Pozycje czeéciowego otwarcia programuije sie
w menu PARAMETRY BRAMY: PAR->P.PoS w zakresie od 0% do 99% petnego otwarcia.

Funkcja furtki uruchamiana jest z pozycji petnego zamkniecia.

ol_|c

Umozliwia automatyczne otwarcie bramy oraz zablokowanie mozliwosci zamkniecia jej dopdki wejscie
jest aktywne. Otwarcie jest mozliwe tylko, gdy zadne z ustawionych zabezpieczen dziatajgce w kierunku
otwierania nie blokuje ruchu. Po zaniku stanu aktywnego na O_C, aby zamkngé¢ brame nalezy nacisngc
przycisk nadajnika, sterowania sekwencyjnego, lub Close lub, gdy wtgczone jest autozamykanie brama
zamknie sie po zaprogramowanym czasie.

HOLD TO RUN
Umozliwia otwieranie lub zamykanie bramy, w przypadku awarii ktéregos z zabezpieczen:
Fotokomérka, STOP, listwy bezpieczeristwa (AN1, AN2, AN3). Aby otworzyé/zamkngé brame w trybie
awaryjnym nalezy przytrzymac wejscie uniwersalne zaprogramowane jako Hold To Run-Open (H.OP)
dla otwierania lub Hold To Run —Close (H.CL) dla zamykania. Sterowanie w trybie Hold to Run
przeznaczone jest do podtgczania kluczyka otwierania/zamykania awaryjnego. Ruch odbywa sie na
zaprogramowane] predkosci bezpieczne;j.
Podczas sterowania Hold To Run ze wzgledu na ignorowanie
zabezpieczen nalezy zachowac szczegdélng ostroznosc.
Sterowanie w trybie Hold To Run zablokowane jest przy btedach
krytycznych.

STATUS ROZSPRZEGLENIA.

Przy wykorzystywaniu wytgcznikéw krancowych sterownik na podstawie pomiaru dtugosci
bramy wyznacza procentowo m.in. pozycje zwalniania i otwarcia furtki. Rozsprzeglenie i zasprzeglenie
napedu moze odbywaé sie w réznych miejscach i dopdki naped nie dojedzie do wytacznikéw
krancowych, pozycje m.in. zwalniania moga roézni¢ sie od ustawionych. Podtgczajgc status
rozsprzeglenia do uniwersalnego wejscia w konfiguracji dEc sterownik po wykryciu zasprzeglenia
dojezdza brama do pozycji kranncowej na zaprogramowanej predkosci bezpieczne;.

FOTOKOMORKA (PHOTO).

Dziatanie fotokomérki w zaleznosci od stanu (pracy) bramy programowane jest w menu OPCIJE
(OPt). Mozna okresli¢ sposdb reakcji na aktywny sygnat zabezpieczenia w pozycji stopu po otwieraniu,
podczas otwierania lub zamykania.

Dla stopu po otwieraniu sygnat aktywny moze by¢ ignorowany (oFF), wywota¢ zamykanie jezeli
sygnat aktywny zniknie (-cL, czas autozamykania >0s) lub przy autozamykaniu kazde wykryte przejscie
moze zresetowac odliczanie czasu autozamykania (rSt).

Dla otwierania i zamykania sygnat aktywny moze by¢ ignorowany (oFF), wywotaé zamykanie
(S-cL) lub otwieranie (S-oP) jezeli sygnat aktywny zniknie.




Przy ustawieniach CL, S-oP, S-cL, S.0P, po zaniku sygnatu aktywnego
fotokomorki brama rusza od razu (o ile ruch jest mozliwy).

PHOTOTEST
Funkcja zwiekszajace poziom bezpieczenstwa. Przy wiaczeniu jej sterownik przed ruchem
sprawdza poprawno$¢ dziatania fotokomédrek. Wiaczenie i wytgcznie odbywa sie w menu OUT->PH#t.

Przy wiqczonej funkcji PHOTOCELL TEST minus zasilania nadajnika
fotokomorki podtgczany jest do wyjscia OC1.

W czasie testu odpinane jest zasilanie nadajnika i sprawdzana jest zmiana stanu na wejsciu
PHOTO. W zaleznosci od zastosowanych fotokomérek, czas trwania zmiany stanu moze opdznié
rozpoczecie otwierania/zamykania.

Niedozwolone jest odwrotne ustawienie typu wejs¢ fotokomorki
(NC/NO) z fizycznie podigczonym typem zabezpieczenia.

LISTWY BEZPIECZENSTWA

Zabezpieczenia typu rezystancyjnego monitorujgce przestrzen zasiegu bramy ustawiane sg w
menu INPUTS (InP). Moga by¢ zaprogramowane jako: listwa bezpieczenstwa otwierania (E.OP)—
aktywny stan podczas otwierania zatrzymuje brame, listwa bezpieczenstwa zamykania (E.CL)—aktywny
stan podczas zamykania zatrzymuje i uruchamia w kierunku otwierania brame, listwa bezpieczenstwa
otwierania i zamykania (E.OC) —aktywny stan podczas otwierania lub zamykania zatrzymuje brame.
Ustawiana warto$¢ rezystora koricowego: 2k, 4.1k, 8.2k lub 16.4k. Po zadziataniu listwy podczas
otwierania , aby zmniejszy¢ site nacisku na przeszkode brama delikatnie sie cofa. Status listew
otwierania przekazywany jest na przekaznik w konfiguracji E.OP, a listew zamykania na przekaznik w
konfiguracji E.CL.

PRZECIAiENIE/OGRANICZENIE PRADU SILNIKA/SILNIKOW.

Dodatkowym zabezpieczeniem przed przecigzeniem silnika oraz zgnieceniem jest ograniczenie
statyczne —maksymalny dopuszczalny prad pracy ustawiany w zakresie od 1A do 25A, oraz dynamiczne
—maksymalny dopuszczalny skok pragdu ustawiany w zakresie od 0.5A do 10.0A. Podczas kalibracji
sterownik automatycznie dobiera nastawy. Dodatkowg regulacje mozna przeprowadzi¢ w menu w
menu PAR:PARAMETY BRAMY. Prad przecigzenia statycznego silnika ustawiany jest w menu
PAr->Curr, a dynamicznego PAr->C.dYn.

AUTOZAMYKANIE.

Po zatrzymaniu bramy w trakcie OTWIERANIA odliczany jest ustawiony przez uzytkownika czas
po ktérym nastgpi ZAMYKANIE. Dla bezpieczenistwa uzytkownika wymagane sg fotokomorki, (aby
brama nie zamkneta sie, gdy w jej Swietle jest przeszkoda!). Przy ustawieniu funkcji RESET TIME kazdy
wykryty przejazd (przez fotokomorki) spowoduje ponowne odliczanie tego czasu. Jezeli brama znajduje
sie w pozycji petnego otwarcia to kazdy sygnat prébujacy uruchomic¢ jg w kierunku otwierania
spowoduje odliczanie czasu autozamykania od nowa.

Czas otwarcia ustawiany jest w menu PAr->0Pt. Ustawienie wartos$ci 0 wytacza funkcje.

Zatrzymanie bramy nadajnikiem lub przyciskiem sterujgcym
podczas zamykania zatrzymuje odliczanie, i aby zamknqg¢ brame nalezy
ponownie nacisng¢ przycisk sterujgcy —mozina wykorzystac to w sytuacji,
gdy przez jakis czas potrzebne jest pozostawienie bramy otwartej.

ZAMKNIECIE PO ZAtACZENIU ZASILANIA —POWER UP CLOSE.
Przy wtgczonej funkcji sterownik automatycznie zamknie brame po zaprogramowanym czasie
autozamykania (jezeli autozamykanie jest wigczone) od witaczenia zasilania. Wszystkie zabezpieczenia




w kierunku zamykania muszg by¢ nieaktywne. Funkcja ta ma wplyw réwniez na status bramy po
wyjsciu z menu konfiguracji. Jezeli funkcja POWER-UP CLOSE jest wytaczona i brama nie znajduje sie z
pozycji kranicowej to sterownik po zatgczeniu zasilania i wyjsciu z menu przyjmuje stan czesciowo
zamknieta (cL) —aby zamkngé brame nalezy nacisng¢ przycisk nadajnika lub przycisk sterowania
recznego. Jezeli POWER-UP CLOSE jest wtgczona sterownik przyjmuje stan czesciowo otwarta (oP) i
przy wiaczonej funkcji autozamykania brama sie zamknie po zaprogramowanym czasie.

NADAIJNIKI ZDALNEGO STEROWANIA.

Sterownik wspétpracuje z nadajnikami zdalnego sterowania. Przyciski mogg by¢
zaprogramowane do czterech réznych wirtualnych kanatéw sterujgcych C1, C2, C3, C4. Dziatanie po
nacisnieciu przycisku danego wejscia okreslane jest w menu rCtr->rCH. Wykorzystujgc funkcje
zdalnego programowania dodawanie nowych nadajnikdw moze odbywac sie bez potrzeby otwierania
obudowy.

SWIATLO OSTRZEGAWCZE (ALERT)

Dla ustawien wyjs¢ w trybie PULSE, LAMP i/lub RED (miganie, lampa, czerwony semafor)
przeznaczonych do podtgczania lamp lub sygnalizatoréw ostrzegawczych w menu PAr->ALrt mozna
ustawi¢ wyprzedzenie zatgczenia przed ruchem w zakresie od 0s (wytgczone) do 15s. W opcjach
OPt->AL.id wybraé czy wczesniejsze ostrzeganie ma by¢ zataczane na wyjsciach tylko LAMP i PULSE,
tylko RED (miganie, semafor) czy na wszystkich.

Zasilanie.

24VDC

Zakres temperatur pracy.

-20 do +50°C

Pobdr mocy w stanie spoczynku.

<1.5W (bez akcesoriow)

Odbiornik radiowy.

867.84MHz FSK

Zasieg. do 250m

Typ nadajnika. ST4

Pamiec nadajnikéw. 64 szt.

Typ enkodera. zasilanie +5V, kierunkowy
Typ czujnika. HALL, +5V

Rodzaj silnika. Bezszczotkowy BLDC 24VDC
Maksymalna moc silnika. <250W

Maksymalny czas pracy. 8min

Tryb pracy. S3 40%

Maksymalny czas autozamykania. 300s

Obcigzalnosé wyjscia 24V OUT F1.

<1A (Bezpiecznik resetowalny 1.1A)

Obcigzalnosé wyjscia 24V OUT F2.

<2.8A (Bezpiecznik resetowalny 3A)

Obcigzalnos¢ wyjscia 12V

<0.1A (Bezpiecznik resetowalny 0.14A)

Obcigzalnosé wyjs¢ RL1, RL2, RL3,
RL4

5A/24VDC

Obcigzalnos¢ wyjscia OC1

<0.5A

Typ bezpiecznika.

15A (zwtoczny) @5x20
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INSTALACJA STEROWNIKA

Przed przystgpieniem do instalacji upewnic sie czy wszystkie zalecenia
dotyczace bezpieczenstwa s spetnione.

Wszelkie prace instalacyjne moga by¢ wytacznie wykonywane przez
osoby wykwalifikowane. Instalacja elektryczna oraz podtgczenie urzadzen
elektronicznych mogg by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajce
odpowiednie uprawnienia elektryczne.

Wytaczyc¢ zasilanie.

Zamontowa¢ mechanicznie sterownik.

Wyciggnac szybkoztaczki.

Podtaczy¢ przewody do szybkoztaczek wedtug opisu na obudowie sterownika lub schematu
podtaczenia:

4.1. Podtaczenie kranncéwek otwarcia i zamkniecia.

PWNRE

Wytgczniki kraricowe mogq byc typu NC lub NO. Ich typ ustawiany
jest podczas programowania sterownika.

Wytacznik krancowe podtgczane sg do wejs¢ OP LIM i CL LIM. Uzywane sg do
precyzyjnego zatrzymania bramy w pozycji petnego zamkniecia i otwarcia. Nalezy
wyregulowac ich potozenie, tak by brama dokfadnie sie otwierata i zamykata.




CLOSE LIMIT OPEN LIMIT

i 4 OP LIM (S)—krancowka otwarcia -przewdd sygnatowy
l é OP LIM —krancéwka otwarcia -przewdd wspdlny
[P
533%

|n n n n n n[ CL LIM (S)—krancowka zamkniecia -przewdd sygnatowy

’ CL LIM —krancéwka zamkniecia -przewdd wspdiny
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4.2. Podtaczenie fotokomorek.

Bariera podczerwieni jest niezbednym elementem zabezpieczenia, ktdéry nalezy
bezwzglednie podtaczy¢ do sterownika. Nie dopuszcza ona do uderzenia bramg w pojazd,
osobe lub przedmiot znajdujgcy sie w Swietle przejazdu. Fotokomoérki sg niezbedne do
poprawnej pracy urzadzenia i zapewniajg bezpieczeistwo. Wymagane jest podfgczenie
kurtyny zabezpieczajgcej lub innego dodatkowego zabezpieczenia chronigcego przed
zgnieceniem w Swietle pracy podczas zamykania. Nalezy podtaczyé je szeregowo z
fotokomérkami. Fotokomdrki podtacza sie do wejscia PHOTO.

Dostepna jest rowniez funkcja PHOTOCELL TEST zwiekszajgca poziom bezpieczenstwa.
Przy wigczeniu jej sterownik przed ruchem sprawdza poprawnos¢ ich dziatania. Fotokomorki
podtacza sie do wejscia PHOTO.

TRANSMITTER

RECEIVER +24VDC - plus zasilania
fotokomorki

GND —minus zasilania
odbiornika

PHOTO (S) —styk NC lub
NO -przewéd sygnatowy
PHOTO —styk NC lub NO —
przewod wspdlny

OC1 — minus zasilania
odbiornika
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Wydajnosc zasilania 24V ztqgcza OUT F1 wynosi <1A, w zwiqzku z tym
nalezy upewnic sie czy sumaryczne obciqzenie zasilania nie przekracza tej
wartosci prqgdu.

PHOTO () T

4.3. Podfaczenie wejs¢ parametrycznych.
Zabezpieczenia typu rezystancyjnego (np. listwy krawedziowe) monitorujgce
przestrzen zasiegu bramy/skrzydet podtgczane sg do wejsé: AN1, AN2, AN3. W menu ustawien
mozna wybraé wartosc¢ rezystancji: 2k, 4.1k, 8.2k lub 16.4k.
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: SENC AN1-AN3 —wejscia
E]m oR ﬁ zabezpieczen

R
parametrycznych.

[T AN3(S)
[ AN3

[CTAN2 (S)
= AN2

=TAN1 4S)
| AN1

Przy  rownoleglym lub szeregowym {qczeniu elementéw
bezpieczeristwa rezystor kornicowy nalezy zamontowaé¢ na ostatnim
zabezpieczeniu.




4.4, Podiaczenie statusu rozsprzeglenia.

Podtaczajgc status rozsprzeglenia (np. dodatkowa krancowke) do uniwersalnego
wejscia (fabryczne ustawienia IN1) sterownik po wykryciu zasprzeglenia dojezdza bramga do
pozycji krancowej na zaprogramowanej predkosci bezpiecznej. Nalezy podtgczyé
zabezpieczenie typu NC lub NO -typ wybierany jest w menu InP.

DECOUP. |

IN1 (S)— przewdd sygnatowy

Frpr Iﬂﬂﬂﬂﬂﬂj IN1 —przewdd wspdiny

[[ﬂﬁi%lﬂﬂﬂnﬂﬂ

4.5. Podfaczenie przycisku sterowania sekwencyjnego.
Podtaczenie powinno by¢ wykonane przewodem, ktérego rezystancja nie powinna by¢
wieksza niz 100ohm. Przycisk dzwonkowy (NO) sterowania sekwencyjnego podtgczany jest do
wejscia SBS.

SBS CONTROL || ~yo

SBS (S)— przewdd sygnatowy

FrER Inﬂnﬂﬂn[ SBS —przewdd wspdlny

n
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SBS(
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4.6. Podtaczenie przyciskdw sterowania.
Elementy sterujace (przyciski dzwonkowe, radiolinie zewnetrzne itp.) podtaczane sg do wejsé
uniwersalnych: IN1, IN2, IN3, IN4.
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4.7. Zasilanie akcesoriow.
Zasilanie zewnetrznych akcesoridow/urzadzen 24VDC moze odbywac sie poprzez modut
ztacze. OUT F1 24VOUT o wydajnosci <1A oraz OUT F2 o wydajnosci 2.8A, a urzadzenia 12V
o obcigzalnosci 0.1A z wyjscia 12V zabezpieczonymi bezpiecznikami polimerowymi.




OUT F2 EXTERNAL __MAX1.0A MAX0.1A EXTERNAL

MAX 2.8A DEVICE DEVICE
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4.8. Podtaczenie silnika oraz czujnikéw HALL i ENKODERA.
Podfaczenie silnika BLDC 24VDC o mocy nie przekraczajgcej 250W nalezy wykona¢ do
ztgcza MOTOR oraz Encoder/Hall za pomocg dedykowanych ztgczek.

-l'V
+24V

ND
- GND

3, 22
— So 88
r > o 26%4a
nn ‘ B E CI-T-1
a |I¢| [CLDI] ‘
3 CEFE: ENCODER/HALL-sygnaty z

czujnikéw Halla i
enkodera.
MOTOR —silnik BLDC

BLDC
MOTOR

24vVDC
MAX 250W

Przewody silnika oraz sygnatéow sterujgcych powinny byé¢ jak
najkrétsze. Do obudowy silnika podtqczyc przewdd PE.

4.9. Podtaczenie uniwersalnych wyjsé bezpotencjatowych.
Wyjscia: RL1, RL2, RL3, RL4, mogg petnic rézne funkcje m.in. sterowania oswietleniem,
sygnalizacjg stanu bramy (lista funkcji opisana w paragrafie Programowanie).
Przyktadowe podtaczenia z wykorzystaniem wyjs¢ uniwersalnych:

PRZYKtADOWE PODtACZENIE LAMPY SYGNALIZACYJNEJ 24VDC
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4.10. Podtaczenie anteny zewnetrznej.
Sterownik ma wbudowany odbiornik radiowy pracujacy na czestotliwosci 867.84MHz.
Antene zewnetrzng (867.84MHz) nalezy umieszcza¢ z dala od elementéw metalowych.
Podfaczenie nalezy wykonaé przewodem koncentrycznym 50 Ohm o jak najmniejszym




ttumieniu zakonczonym ztgczem SMA.

4.11. Podtaczenie modutu rozszerzen.

Sterownik moze wspdétpracowaé z zewnetrznym modutem rozszerzen. Komunikacja
odbywa sie za pomocg interfejsu RS485. Podfgczenie nalezy wykonac¢ przewodem ze ztaczka

RJ12 (6P6C) do ztgcza EXT RS485.

EXT RS485

RJ12 6P6C

EXTERNAL
DEVICE RS485

1]

4.12. Podtaczenie urzadzenia komunikacji R$232.

Sterownik moze wspodtpracowaé z dodatkowym urzgdzeniem zewnetrznym np. stuzgcym do
zdalnej diagnostyki i monitoringu. Komunikacja odbywa sie za pomocg interfejsu RS232
(115200bps). Podtgczenie nalezy wykonac¢ przewodem ze ztaczkg RJ12 (6P6C) do ztacza

RS232.

RS232

RJ12 6P6C

NC
NC
+24V

GND

— RS232 TXD
——RS232 RXD

OPTIONAL

EXTERNAL
DEVICE

RS232 RXD

RS232 TXD
-V

+V

SHIELD




4.13. Podtaczenie zasilania.
Ostatnim etapem podtgczenia jest podtgczenie zasilania. Podtgczenie zrddta zasilania
24VDC (o dobranej do obcigzenia mocy -silnika i wszystkich akcesoridw) nalezy wykona¢ do
ztgcza 24V +—.

8665
0000

POWER SUPPLY
24VDC

+ —plus Zrodta zasilania
- —minus zrédta zasilania

Przewody zasilania powinny byc jak najkrotsze.

Do ztqcza silnika bezwzglednie podiqczyc przewdd uziemienia PE.

Wejsciowe zasilanie 230Vac Zrédia 24VDC zabezpieczy¢ poprzez
zastosowanie zewnetrznego wyfqcznika nadprgdowego (dobranego
odpowiednio, aby zapewni¢ samoczynne wylfqczenie zasilania zgodnie z
obowiqzujgcymi normami) oraz réznicowo-prgdowego RCD I, 30mA.

>

Umiesci¢ szybkoztaczki z powrotem w sterowniku.

Przed uruchomieniem urzgdzenia naleZy sprawdzi¢ zasilanie,
uziemienie oraz przewody. Przewody nie powinny by¢ za dfugie, nie
dopuszczalnym jest zwijanie pozostatego przewodu w tzw. "petle” oraz
jednoczesne prowadzenie przewodow zasilania sterownika, silnika i
przewodow sterowania.

>

Ustawi¢ brame recznie w pozycji srodkowej (lub innej, w ktérej sprawdzanie kierunku pracy
silnika bedzie gwarantowato bezpieczenstwo).

Wigczy€ zasilanie.

Sprawdzi¢ kierunek otwierania i zamykania.

Nacisniecie przycisku sterownia recznego SBS lub nadajnika, ktéry zostat zaprogramowany do
tej funkcji uruchamia brame w zaleznosci od stanu funkcji POWER UP CLOSE w kierunku otwierania
—na wyswietlaczu miga komunikat oP, lub zamykania —na wyswietlaczu miga cL. Jesli jest inaczej
to nalezy odwrdcic kierunek pracy w menu OPCJE: Opt->dir. Jezeli pojawia sie bfagd enkodera to
nalezy zmieni¢ rdwniez zmienié jego kierunek w menu Opt->E.dir.

Zaprogramowac parametry ruchu bramy: pozycje poczatkows i koncowa hamowania, pozycje
furtki, predkos¢ maksymalnga, dojazdowg i bezpiecznga, czasy soft start i soft stop.




MAX
100%

SPEED
(SPd %)

BRAKE
SPEED

(b.SPd %) STOP=0.3s
(conts.)
0% N
) O(S.Acc) |1oo% f
SOFT START (P08 %) (S.PoS %
CL LIM B-RAKEO STOP OP LIM
Closed pos. BRAKE Opened pos.
BEGIN END
OP LIM CL LIM
Opened pos. Closed pos.
STOP
MAX A control
100% signal
|
SPEED
(SPd %) CAUTION!
FOR SAFETY STOP
TIME=0.3s
0% >
t0 SaEc 100% f
TIME RAMP UP (SoRe °
CL LIM SOFT STOP OP LIM
Closed pos. Opened pos.
OP LIM CLLIM

Opened pos.

Closed pos.

Dla stopu bezpieczenstwa, wywotanego przez fotokomorki, btedy
krytyczne lub wejscie do menu, czas zatrzymania wynosi 0.3s.

10. Zaprogramowac nadajniki zdalnego sterowania.

11. Wykonac procedure kalibracji bramy:

Podczas kalibracji sterownik automatycznie mierzy dfugos¢ bramy
oraz dobiera nastawy prgdu przecigzenia. Po kazdej zmianie parametrow
ruchu nalezy bezwzglednie wykonac procedure ponownie.

Podczas kalibracji nalezy zachowac szczegolng ostroinos¢ -sterownik
przyjmuje maksymalng wartosc przecigzenia.

PROCEDURA KALIBRACIJI BRAMY

! PrzejdZz do menu ustawiert parametrow serwisowych Src na pozycje kalibracji (cAL)
— - (nacisnij kolejno przyciski OK ,,-”, OK). Na wyswietlaczu pojawi sie pozycja cAL.

Sl h X Nacisnij przycisk OK. Na wyswietlaczu zacznie miga¢ komunikat EnbL (ENABLED).

1 Aby potwierdzi¢ rozpoczecie procedury nacisnij przycisk OK. Aby wyjs¢ nacisnij przycisk
= = ESC. Sterownik powrdci do menu ustawier serwisowych Src.




i o Po potwierdzeniu rozpoczecia, naciskajqc przycisk ESC wyjs¢ z menu do ekranu gtdwnego.
_. ! Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,,C.” z aktualnym statusem bramy.

i T | Nacisng¢ przycisk SBS lub nadajnika przypisanego do tej funkcji. Brama ruszy w kierunku
_. _ = pozycji kraricowej z predkosciq bezpieczng —zgodhnie z aktualnym stanem.

Ll Po dojechaniu do pierwszej pozycji kraricowej brama sie zatrzyma.

~ ‘i Ponownie nacisngc przycisk SBS lub nadajnika przypisanego do tej funkcji. Brama ruszy w
_ . _ kierunku drugiej pozycji kraricowej z predkoscig bezpieczng.

~ ‘i Po dojechaniu do drugiej pozycji kraricowej sterownik zapamietuje zmierzong dtugosc
_. ! bramy.

Ponownie nacisnqgc¢ przycisk SBS lub nadajnika przypisanego do tej funkcji. Brama ruszy w
: : : % kierunku pierwszej pozycji kraricowej z zaprogramowanymi predkosciami i profilem

ruchu.

Ll Po dojechaniu do pierwszej pozycji kraricowej brama sie zatrzyma.

i~ i Ponownie nacisnqc¢ przycisk SBS lub nadajnika przypisanego do tej funkcji. Brama ruszy w
_ . _ kierunku drugiej pozycji kraricowej z zaprogramowanymi predkosciami i profilem ruchu.

‘Y Po dojechaniu do pozycji kraricowej brama sie zatrzyma. Gdy zniknie komunikat ,,C.” to
I procedura kalibracji jest zakoriczona.

12. Sprawdzié¢ i wyregulowac ustawiong site przecigzenia.

Jest to niezbedny element zabezpieczenia przed zgnieceniem elementdw i 0séb znajdujgcych
sie w Swietle bramy. Dodatkowo ochrania silnik i caty mechanizm napedowy przed uszkodzeniem.
Prad przecigzenia statycznego silnika ustawiany jest w menu PARAMETRY BRAMY PAr->Curr, a
dynamicznego PAr->C.dYn.

Po automatycznym doborze nastaw nalezy sprawdzi¢ zapamietane
wartosci i ewentualnie je skorygowac (zmniejszajgc lub zwiekszajgc) zgodnie
z obowigzujgcymi normami.

13. Ustawic dostepne dodatkowe funkcje.

14. Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania catego automatu i wszystkich podtaczonych elementéw
zabezpieczajacych, sygnalizacyjnych i sterujacych (wytaczniki krancowe, fotokomorka, listwa
krawedziowa, sygnalizacja swietlna itp.).

15. Zabezpieczyé mechanicznie sterownik.

16. Przeszkoli¢ wszystkich uzytkownikéw bramy.




PROGRAMOWANIE USTAWIEN

Programowanie odbywa sie za pomocg KLAWIATURY i WYSWIETLACZA LED i moze odbywaé
sie tylko ,gdy brama jest w stanie stopu. Jezeli zaczniemy programowa¢ sterownik, gdy odliczany
jest czas autozamykania to odliczanie zostanie zatrzymane, a po wyjsciu z menu zacznie sie od nowa
(jezeli wigczona jest funkcja POWER UP CLOSE).

Wejscie do menu podczas ruchu zatrzymuje brame.

FUNKCJE PRZYCISKOW

OK Wejscie do podmenu/zatwierdzanie ustawien.

ESC Wyjscie z podmenu/wyjscie bez zatwierdzania ustawien.
+ Zmiana ustawien parametrow —zwiekszanie wartosci/przechodzenie w przéd menu.
- Zmiana ustawien parametrow —zmniejszanie wartosci/przechodzenie w tyt menu.

W stanie normalnej pracy na wyswietlaczu swieci sie aktualny status bramy (np. brama w petni
zamknieta).

lub w przypadku wystgpienia btedu/btedéw wyswietlany/e jest odpowiedni/e komunikat/y z
migajacymi kodami btedéw. (np. btad EEPROM i wytgcznikow krancowych).

*[E] JEJE]E] []15]*

lub w przypadku wystapienia zdarzenia wyswietlany jest odpowiedni migajgcy komunikat
rozpoczynajacy sie od znaku ,,-,,. (np. zadziatata fotokomorka).
—i

Brama w pozycji petnego zamkniecia.

Brama czesciowo zamknieta (po sygnale stop podczas zamykania).

Brama w pozycji petnego otwarcia.

|
_
(1
|-
* ED % | (MIGA) Praca w kierunku zamykania.
1 (|1
]

Brama czesciowo otwarta (po sygnale stop podczas zamykania).

»*
I
»*

(MIGA) Praca w kierunku otwierania.

L Blqd.

KOMUNIKATY BLEDOW

Btad pamieci EEPROM.

Btad wytacznikow krancowych —obie krancéwki aktywne (np. zta polaryzacja).

Naped rozsprzeglony —aktywne wejscie w konfiguracji dEC.

ol Btagd uktadu wykonawczego.

19



KOMUNIKATY ZDARZEN

Uptynat maksymalny czas pracy silnika (zabezpieczenie przed niezamierzong ciagty
praca).

Wystgpito przecigzenie statyczne silnika (zbyt duzy prad silnika). Gdy wystepuje podczas
normalnej pracy (bez napotkania na przeszkode) to nalezy wykonac¢ kalibracje bramy.

Wystgpito przecigzenie dynamiczne silnika (zbyt duzy skok pradu silnika). Gdy wystepuje
podczas normalnej pracy (bez napotkania na przeszkode) to nalezy wykonac¢ kalibracje
bramy.

Brak lub nieprawidtowy sygnat enkodera kierunkowego. Kierunek enkodera niezgodny z
kierunkiem pracy silnika —sprawdzi¢ potaczenia i ewentualnie zamienic ze sobg przewody
silnika (po wczesniejszym odtgczeniu zasilania).

Btad uktadu wykonawczego. Zbyt duzy prad, zwarcie w ukfadzie sterowania silnikiem lub
zanik zasilania.

Aktywny stan wejscia PHOTOCELL.

Aktywny stan listwy/listew bezpieczerstwa. Uwaga! Swiecace sie kropki na
poszczegdlnych wyswietlacza okreslajg, ktore wejscie (lub wejscia) jest aktywne.
Przyktad dla AN3 (Swieci sie kropka na trzeciej pozycji —od prawej).

Niektére parametry wymagajg wprowadzane wartosci liczbowych. Kazde
przycisniecie przycisku + zwieksza ,a — zmniejsza o 1 wartosc. Przytrzymanie
przycisku + lub — pozwala na szybszq zmiane parametrow.

Aby wejs¢ do menu programowania nalezy nacisnaé¢ przycisk OK. Aby powréci¢ do

normalnej pracy nalezy nacisna¢ przycisk ESC tyle razy, az na wyswietlaczu mignie

komunikat ,,----,, i pojawi sie aktualny status bramy.

* =L L LR

MENU GLtOWNE

(REMOTE CONTROLS) NADAINIKI ZDALNEGO STEROWANIA.

(INPUTS) USTAWIENIA WEJSC.

(OUTPUTS) USTAWIENIA WYISC.

(PARAMETERS) PARAMETRY BRAMY.

(GATE OPTIONS) OPCJE BRAMY.

(SERVICE SETTINGS)USTAWIENIA SERWISOWE.




MENU: NADAJNIKI ZDALNEGO STEROWANIA (rCtr)

_ HIAl~| (ADD) PROGRAMOWANIE NADAINIKOW.
+~
!

!

(DELETE) KASOWANIE NADAJNIKOW.

+$

(REMOTE CHANNELS) USTAWIENIA KANALOW (WEJSC) WIRTUALNYCH.

PROCEDURA PROGRAMOWANIA NADAJNIKOW (MENU:rCtr->Add)

Wirtualne wejscia zdalnego sterowania.

H |—: —: Przejdz do menu programowania nadajnikéw rCtr->Add i nacisnij przycisk OK.

s

Na wyswietlaczu pojawi sie menu wyboru kanatu do ktorego bedzie programowany nadajnik.

<

(REMOTE CHANNEL 1) Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia rC1.

(REMOTE CHANNEL 2) Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia rC2.

(REMOTE CHANNEL 3) Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia rC3.

+-
IV Y| (REMOTE CHANNEL 4) Przypisanie przycisku do wirtualnego wejscia rc4.
+¥
+ b 1] (CHANNEL -ALL)Przypisanie wszystkich przyciskow do wejsé: A do rC1, B do rC2, Cdo rC3 i
| Ddorca.
Przyciskami + i — wybierz odpowiedni kanat i nacisnij przycisk OK.
* - :- - * Po zatwierdzeniu kanatu sterownik oczekuje na nacisniecie przycisku nadajnika (miga rC

_ ).

Nacisnij przycisk nadajnika. Poprawne zaprogramowanie sygnalizowane jest

:— i wyswietleniem komunikatu P.n (dla nowego nadajnika) lub P.o (jezeli jest juz w pamieci)
Z pozycjg, na ktorej nadajnik zostat (lub jest) zapisany.

' Btqgd programowania sygnalizowany jest komunikatem E. z kodem np. btedem

_ ! L przyciskow btn.
Aby zaprogramowac kolejny nadajnik nacisnij przycisk OK. Aby powrdci¢ do menu wyboru kanatu nacisnij ESC.

PROCEDURA KASOWANIA NADAJNIKOW (MENU:rCtr->dEL)

Mozna skasowac nadajniki z poszczegdlnych lub wszystkich wejs¢ wirtualnych.
|-= — : PrzejdZ do menu kasowania nadajnikow rCtr->dEL i nacisnij przycisk OK.

Na wyswietlaczu pojawi sie menu wyboru kanatu z ktorego nadajniki bedg kasowane.

— i~ : ' (REMOTE CHANNEL 1) Kasowanie nadajnikéw wirtualnego wejscia rC1.

— e (REMOTE CHANNEL 2) Kasowanie nadajnikéw wirtualnego wejscia rC2.




1 (REMOTE CHANNEL 3) Kasowanie nadajnikéw wirtualnego wejscia rC3.

— 1 (REMOTE CHANNEL 4) Kasowanie nadajnikéw wirtualnego wejscia rC4.

+ Ml (REMOTE CHANNEL -ALL) Kasowanie wszystkich nadajnikdw.

Przyciskami + i — wybierz odpowiedni kanat i nacisnij przycisk OK.

* e h % Podczas kasowania na wyswietlaczu miga komunikat dE.

|—: et Po zakorczeniu procedury na wyswietlaczu pojawi sie komunikat donE.

Aby powroci¢ do menu wyboru kanatu nacisnij ESC.

Wejscia wirtualne mogq pracowac w réznych trybach.

|:||E| i |-= Przejdz do menu ustawier wejs¢ wirtualnych rCtr->rcH i nacisnij przycisk OK.

Na wyswietlaczu pojawi sie menu wyboru kanatu (podobnie jak dla programowania i kasowania
nadajnikow).

Przyciskami + i — wybierz odpowiedni kanat i nacisnij przycisk OK (przyktad rC1).

Na wyswietlaczu zacznie miga¢ menu wyboru funkcji wejs¢ wirtualnych.

- |- (OFF) Wejscie wylgczone.

=
<>

LI~ | (STEP BY STEP) Sterowanie sekwencyjne.

+H

l— =—| H =—| (PARTIALLY OPEN) Sterowanie funkcjq furtki —czesciowe otwarcie.
o

:— : : :" (OPEN) Otwieranie.

T

:‘ : : (CLOSE) Zamykanie.

+¥

+
T

= Ili— | (8TOP) Zatrzymaj brame (sterowniczy).

Przyciskami + i — wybierz odpowiedniq funkcje i nacisnij przycisk OK (przyktad SbS).

Sterownik powrdci do menu wyboru kanatu.

MENU InP: WEJSCIA

_ |£| (INPUTS —LIMIT SWITCHES) —ustawienia wytgcznikdéw kraricowych.

(INPUT PHOTOCELL) —ustawienia wejscia fotokomorki.

+4




(INPUT STEP BY STEP) —ustawienia wejscia SBS.

(INPUT 1) —ustawienia wejscia IN1.

(INPUT 2) —ustawienia wejscia IN2.

(INPUT 3) —ustawienia wejscia IN3.

(INPUT 4) —ustawienia wejscia IN4.

(ANALOG INPUT 1) —ustawienia wejscia AN1.

(ANALOG INPUT 2) —ustawienia wejscia AN2.

(ANALOG INPUT 3) —ustawienia wejscia AN3.

PROCEDURA USTAWIENIA FUNKCJI WEJSC

Przejdz do menu ustawien wejs¢ IN i nacisnij przycisk OK.

Przyciskami + i — wybierz wejscie, ktorego ustawienia chcesz zmienic (przyktad IN1).

Nacisnij przycisk OK. Na wyswietlaczu zacznie migac ustawiona aktualna funkcja.

Przyciskami + i — wybierz funkcje wejscia ktérg chcesz ustawic (niektére wejscia majg

przypisang statq funkcje i mozna zmienic tylko jego typ).

Nacisnij przycisk OK. Na wyswietlaczu zacznie migac typ (t.) ustawionego wejscia.

* |k | % | %

L S D

Przyciskami + i — wybierz odpowiedni typ i nacisnij przycisk OK.UWAGA! Dla wejs¢
Analogowych mozna wybrac rezystancje: 2.0k, 4.1k, 8.2k i 16.4k.

Po zatwierdzeniu sterownik powrdci do menu ustawien wejsc¢ na pozycje ktora byta

ustawiana.

FUNKCJE WEJSC

(LIMIT SWITCHES) —wyftqczniki kraricowe. (Funkcja stata)

(PHOTOCELL) —wejscie fotokomorki. (Funkcja stata)

(OFF) Wejscie wytgczone.

(INPUT STEP BY STEP) — wejscie sterowania sekwencyjnego.

(Funkcja stata)

(DECOUPLING) =status rozsprzeglenia.




::, 5, ? E (SIGNAL STOP) —sygnat stop—stan aktywny (ciqgty) blokuje ruch bramy.
::. :j. i :T (PARTIALLY OPEN) Sterowanie funkcjq furtki —czesciowe otwarcie.
::. i :—Tl (OPEN) Otwieranie.

F. f f (CLOSE) Zamykanie.

:: . ? E (STOP) Zatrzymaj brame (sterowniczy, impulsowy).

::, :—|. i :T (HOLD TO RUN OPEN) —otwieranie bramy w trybie HTR.

I:. . f f (HOLD TO RUN CLOSE) —zamykanie bramy w trybie HTR.

F, ::: T f (OPEN_CLOSE) —brama otwarta dopoki wejscie jest aktywne.

F. E. i :T (EDGE OPEN) —listwa krawedziowa otwierania.

::. E. f f (EDGE CLOSE) —listwa krawedziowa zamykania.

::. E. i f (EDGE OPEN CLOSE) —listwa krawedziowa otwierania i zamykania.

TYPY WEJSC

(NORMALLY CLOSED ) —styk normalnie zwarty.

(NORMALLY OPENED ) —styk normalnie otwarty.

::. . :_: Listwa rezystancyjna 2.0k.
::. ":. _: Listwa rezystancyjna 4.1k.
::. E: E_| Listwa rezystancyjna 8.2k.
::. ! E'. q Listwa rezystancyjna 16.4k.

MENU OUT: WYJSCIA

— I~ : : (RELAY 1) —ustawienia wyjscia RL1.
+-
r : |-| (RELAY 2) —ustawienia wyjscia RL2.
+-
r : —: (RELAY 3) —ustawienia wyjscia RL3.
+-
i~ : l‘l (INPUT 4) —ustawienia wejécia RL4.
+¥
M LIW = | (PHOTOCELL TEST) ~ustawienia wyjécia PHOTO COM (PHOTOTEST).




PROCEDURA USTAWIENIA FUNKCJI WYJSC

Przejdz do menu ustawien wyjs¢ OUt i nacisnij przycisk OK.

Przyciskami + i — wybierz wyjscie, ktérego ustawienia chcesz zmienic (przyktad rL1).

Y Nacisnij przycisk OK. Na wyswietlaczu zacznie migac ustawiona aktualna funkcja.

% Przyciskami + i — wybierz funkcje wyjscia, ktorg chcesz ustawic.

Nacisnij przycisk OK. Po zatwierdzeniu sterownik powrdci do menu ustawien wejs¢ na
pozycje ktora byta ustawiana.

FUNKCJE WYJSC

(OFF) Wyjscie wytgczone.

(LAMP) —zatgczone podczas otwierania i zamykania (opcjonalnie z wyprzedzeniem).

(PULSE) —pulsacyjnie (2Hz) zatgczane podczas otwierania i zamykania (opcjonalnie z
wyprzedzeniem).

(OPENED) —zatgczone, gdy brama jest w petni otwarta.

(CLOSED) —zatqczone, gdy brama jest w petni zamknieta.

(GREEN) —zatqczane przy petnym otwarciu i wytgczany przy aktywnym wyjsciu Red
(rowniez przy pre-warning).

(RED) —zatqczone ,gdy brama nie jest w petni otwarta oraz pulsuje podczas otwierania i
zamykania (2Hz).

(STOP) —zataczane, gdy wejscie STOP (S. ST) jest aktywne.

(PHOTO) —zatgczane, gdy fotokomaérka jest aktywna.

(EDGE_CLOSE) —zafgczane, gdy ktoras z listew bezpieczeristwa ZAMYKANIA (AN1-AN3)
jest aktywna.

(EDGE OPEN) —zatfqczane, gdy ktoras z listew bezpieczeristwa OTWIERANIA (AN1-AN3)
jest aktywna.

(ALARM) —zatgczane, gdy aktywne sg wejscia stop, listwy bezpieczenstwa i przy
btedach krytycznych.

MENU PAr: PARAMETRY BRAMY

_ l_l :—' |—: (SPEED) % —predkos¢ jazdy silnika (od 30% do 100%).
+-
:—l '—l :—' |—= (BRAKE SPEED) —predkosc¢ dojazdowa silnika (od 15% do 75%).
+-
'—| ' | :—' |—: (SAFE SPEED) —predkos¢ bezpieczna silnika (od 15% do 75%).
+4~
_ [l _1_| (SPEED ACCELERATION —SOFT START) -czas przyspieszania od startu do predkosci jazdy (od
P = | 15 do 9.9s).
+4




_ [l _| (SPEED —-DECELERATION —SOFT STOP) -czas zwalniania od predkosci jazdy do zatrzymania
I ' | (od 0.5s do 3.0s).
+¥
_ [ _1=] (BRAKE BEGIN POSITION) -pozycja w ktdrej silnik zaczyna zwalnia¢
LU LN (od 10% do 98%).
+¥
_ [ _ = | (STOP BRAKE POSITION) -pozycja w ktdrej silnik koriczy zwalnianie i od ktérej jedzie z
L [ predkoscia dojazdowa (od 10% do 99%).
+¥
1 T f (PARTIALLY OPENED POSITION —WICKET) —pozycja czesciowego otwarcie bramy
UL (od 0% (FUNKCIA WYEACZONA) do 99%).
+¥
TS| (OPEN TIME) —czas, po ktérym brama automatycznie zamknie sie po otwieraniu (od Os
U= | (FUNKCIA WYtACZONA) do 300s).
+¥
it T_1_ ] (ALERT—PRE-WARNING)—czas wyprzedzenia zatqczania przekaznikéw w trybie PULSE i
P " Jl'= | LAMP i/lub RED przed ruchem (od 0.0s do 15.0s).
+¥
— [ [ _] (CURRENT) Przecigzenie statyczne silnika —-maksymalny wirtualny prad silnika
T | (od 1.0A do 25.04 ).
+¥
+ [T [l _] (CURRENT - DYNAMIC) Przecigzenie dynamiczne silnika —maksymalny skok pradu silnika
_J/ " (od 0.5A do 10.0A ).

PROCEDURA ZMIANY PARAMETROW BRAMY —MENU PAr

Przejdz do menu ustawieri parametréow bramy PAr i nacisnij przycisk OK.

Na wyswietlaczu pojawi sie pierwsza pozycja menu parametrow (Spd).

Przyciskami + i — wybierz parametr, ktory chcesz zmienic i nacisnij przycisk OK (przyktad
OPEN TIME —czas autozamykania).

* —: : : % Na wyswietlaczu zacznie migac¢ aktualnie ustawiona wartosé.
* e * Kazde przycisniecie przycisku + zwieksza ,a — zmniejsza o 1 wartosc. Przytrzymanie
- przycisku + lub — pozwala na szybszq zmiane parametrow.

Po ustawieniu pozqgdanej wartosci, aby zapamietac ustawienia nacisnij przycisk OK, aby
wyjs¢ bez zapisywania nacisnij ESC.

Sterownik powrdci do menu wyboru parametrow PAr.

MENU OPt: OPCJE

_DDB (DIRECTION) —kierunek

+4

+

..DB (ENKODER DIRECTION) - |||

(REVERS) -kierunek silnika przeciwny.

silnika. . .
(FORWARD) -kierunek silnika zgodny.

(REVERS) -kierunek silnika przeciwny.

kierunek enkodera

(FORWARD) -kierunek silnika zgodny.




|E| (ON) —wftgczone.
E (OFF) —wyfgczone.

(ON) —witgczone.

i | (POWER-UP CLOSE) —
LIS [ zamkniecie po zatgczeniu
+¢ zasilania i wyjsciu z menu.

=

I [~ 1~| ®emoTE LearNING) -
- zdalne programowanie
+4 nadajnikow

]
|O
>
sl
S
<
S
N
Q
S
o

(LAMP) —tylko wyjscia Lamp i Pulse

E=]
]
|
=N
[ ]

t_ (ALERT ID) — WYJSCIA ALERT| | (RED) —tylko wyjscia Red (miganie,
+ —PRE-WARNING semafor)

(LAMP+RED) —wyjscia Lamp, Pulse i Red

(OPEN+CLOSE) —otwieranie i zamykanie.

kierunek funkcji —PRE-
WARNING

(CLOSE) —zamykanie.

BD (ALERT DIRECTION) —
+¥

(OFF) —wyfgczone.

(PHOTO -OPENED) —
dziatanie fotokomorki, gdy
+¢— brama jest otwarta lub
czesciowo otwarta.

(CLOSE) —zamykanie.

(RESET TIME) —odliczanie czasu
autozamykania od nowa.

(OFF) —wyfgczone.

(STOP-OPEN) —zatrzymaj, czekaj na zanik i
otworz.

PIIEIF) e s
dziatanie fotokomorki

+¢_ podczas otwierania.

(STOP-CLOSE) — zatrzymaj, czekaj na zanik
i zamknij.

(OPEN) —stop->otworz.

(PHOTO -CLOSING) — -l (OFF) —wyfqczone.

+
—ED dziatanie fotokomdrki i

podczas zamykania.

(STOP-OPEN) —zatrzymaj, czekaj na zanik i
otworz.

(STOP-CLOSE) — zatrzymaij, czekaj na
zanik i zamknij.

PROCEDURA ZMIANY OPCJI BRAMY -MENU OPt

e e Przejdz do menu ustawien opcji bramy OPt i nacisnij przycisk OK.

e Na wyswietlaczu pojawi sie pierwsza pozycja menu (dir).

R (NI Przyciskami + i = wybierz parametr ktdry chcesz zmienic i nacisnij przycisk OK (przyktad
Ll |  funkcjo POWER UP CLOSE ).

* il :— % Na wyswietlaczu zacznie miga¢ aktualnie ustawiona wartosc.




Przyciskami + i = ustaw pozgdang wartosc¢ z dostepnych opcji. Aby zapamietac
ustawienia nacisnij przycisk OK, aby wyjsc¢ bez zapisywania nacisnij ESC.

Sterownik powrdci do menu wyboru opcji OPt.

MENU Src: USTAWIENIA SERWISOWE

+
=7
|
| I |

(CALIBRATION) —kalibracja bramy.

(TEST) —zafqczenie testu cyklicznego.

(COUNTER) —licznik cykli.

(FACTORY RESET) —przywracanie ustawien fabrycznych.

TEST CYKLICZNY

Umozliwia cykliczne wykonywanie rozkazdw sterowania sekwencyjnego co zaprogramowany czas tSt.t w zakresie
od 0 do 99s. Ustawiony czas autozamykania podczas testu jest ignorowany. Otwarcie oraz zamkniecie bramy
mozliwe jest tylko, gdy zabezpieczenia w danym kierunku sg nieaktywne.

Aby zaprogramowac czas przejdz do menu ustawien serwisowych Src na pozycje tSt.t i
nacisnij przycisk OK. Przyciskami + i — ustaw pozgdang wartosc z dostepnych opcji. Aby
zapamietac ustawienia nacisnij przycisk OK, aby wyjs¢ bez zapisywania nacisnij ESC.

Przejdz do menu ustawien serwisowych Src na pozycje tEST i nacisnij przycisk OK.

Przyciskami + i = aby wtgczyc test wybierz pozycje on, aby wyfqczy¢ wybierz pozycje oFF.

Aby potwierdzi¢ nacisnij przycisk OK. Aby wyjs¢ nacisnij przycisk ESC.

Naciskajqc przycisk ESC wyjs¢ do ekranu gtdwnego. Gdy test cykliczny jest wigczony to na
pierwszej pozycji wyswietlacza pojawi sie komunikat ,t.”.

LICZNIK CYKLI

Sterownik H106 zlicza wykonane cykle pracy (dojazd do wytgcznika krarcowego. Umozliwia rowniez jego

skasowanie.
| _ Aby sprawdzi¢ aktualng wartosc licznika przejdz do menu serwisowych Src na pozycje
e Cnt i nacisnij przycisk OK.
_ (I Na wyswietlaczu pojawi sie menu licznika cykli. Aby wyswietlic¢ licznik nacisnij przycisk
N OK. w pozycji dISP.
* i *
) Na wyswietlaczu zacznie migac naprzemiennie 6-cyfrowa wartosc licznika (zaczynajgc od
e najstarszych wartosci) —przyktad 304000
* O O | * / Y ) przy
[ | | Aby skasowac licznik przejdz do menu ustawien serwisowych Src-> Cnt wybierz pozycje
L L C.rSt i nacisnij przycisk OK.
_ =z e Na wyswietlaczu zacznie miga¢ komunikat rEST. Aby potwierdzi¢ nacisnij przycisk OK.
LN ) Aby wyjs¢ nacisnij przycisk ESC.




PROCEDURA PRZYWROCENIA USTAWIEN FABRYCZNYCH

= e Przejdz do menu ustawien serwisowych Src i nacisnij przycisk OK.

— I ih Na wyswietlaczu pojawi sie pierwsza pozycja menu (cAL).

=— 1 =— Przyciskami + i — wybierz podmenu F.rSt i nacisnij przycisk OK.

%* |- |- i :— % Na wyswietlaczu zacznie miga¢ wartos¢ FAct.

Aby potwierdzi¢ przywracanie ustawieni nacisnij przycisk OK —na wyswietlaczu mignie

* _ |[I_| komunikat,rEST”isterownik automatycznie wyjdzie z menu —wyswietli sie aktualny status
A= b Ab iS¢ b 1 iSnij isk ESC. S ik ici d
ramy. y wyjs¢ bez przywracania nacisnij przycis . Sterownik powrdéci do menu
ustawien serwisowych Src.

ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW

Zdalne programowanie nadajnikéw odbywa sie, gdy mamy zaprogramowany wczesniej nadajnik 4 kanatowy.
Procedura umozliwia zaprogramowanie nowego nadajnika do wszystkich wirtualnych wejs¢ lub do poszczegdlnego.

Przez ok. 5s przytrzymaj jednoczesnie przyciski A i B zaprogramowanego
nadajnika. AB

..
W ciggu 5s nacisnij przycisk zaprogramowanego nadajnika ktory steruje dang

funkcja. =
UWAGA! Nowy nadajnik bedzie przypisany do funkcji, do ktérej zaprogramowany

jest przyci$niety przycisk.

W ciaggu 5s nacisnij przycisk nowego nadajnika. '

Sprawdz poprawnosc¢ operacji. Po nacis$nieciu zaprogramowanego przycisku dziatanie powinno by¢ zgodne z
przypisang funkcja.
UWAGA! Aby standardowo przypisaé wszystkie przyciski (A do C1, B do C2, C do C3 i D do C4) nalezy w ciggu 5s od
puszczenia przyciskow A i B nacisngc¢ dowolny przycisk nowego nadajnika.

Pusé przyciski A i B.
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